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iA iA ��������� �������� �����μ����

Λειτουργικό διάγραμμα

Visual Studio Code
p5.serialcontrol

Arduino

p5.js

μελλοντική προσθήκη

Sensor

Feedback

ml5
machine learning 

models

μελλοντική 
προσθήκη

280°

90°

80°

20cm

• ����������μ���� ���������
• ����μ�� �
	���� �����������

Διάγραμμα ροής
Βασική αρχή λειτουργίας των 
μηχανικών μερών.

Loop 
function

Διάβασε την τιμή 
στον αισθητήρα

Λαμβάνει 
περισσότερο φως;

Περίστρεψε το 
Servo 5°

Όχι

Ναι

Όχι

ΝαιΛαμβάνει 
λιγότερο φως;

Περίστρεψε το 
Servo -5°

Σύστημα modular
Κάδρα-σταθερα
Πλήρωση-κινητή

Δ��������� 3D 
���������

14cm

• �
� ���μ����� 
• ����� ������� �
����

14cm

• B�
����������� 
������ �
����

���� �����������

����
� ����������� 
��� ������� �����

��
��� ������ ��� 
���

�����	� μ���	�

��
��� ������ ��� 
���

�����	� μ���	�
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iA iA ������� ������������ 
�������μ����μ��� μ�����

1 m

1 m

���������� -������

0.75-1.05 m

�������μ�
• ��������
����
• �	������
• ������ ��	�� (servo)

�μ���
•������������ ����	���
•����: PLA, ���	������

������ ����, Ø 3cm

������ �μ�μ� origami
•������������ ����	��� �	������� 
��� ����μ�
•����: PLA, ���	������

�����μ��� �μ�μ� origami
•����������� ����μ�

Δ�	���
• ������ 	�����μ�, 3cm
•  ���μ�
� ��� �	�	��� ��� �������
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R����μ��� ����������
G�������
B����� ����

�����
� �����	����� ��
	���������� ��	��
� 
[image segmentation] 	
� 
�
����
� �� 
������� 	������ 	��� 	
������
� 
�� 

������μ�.

�
��������

2Voula.png
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2Varis.png
47.083724491782434
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31.5337701329434

1Glyfadas.png
24.409822417739193
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40.01505184988067

1Voulas.png
27.230731178985216
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1Varis.png
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58.28511429226712

4Glyfadas.png
12.085664651362675
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4Voulas.png
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9Glyfada.png
28.38524962904993
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13Glyfada.png
35.4779680338871
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Vouliagmenis.png
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25.323809342077087
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https://github.com/
evitasimaresi/pre-

centage-calcula-
tor_coding

� ������� ����� 
�������μ�� ��� 

Github, � ��� ������!
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�������� ����������

• Δ������ �� ������
• Δ������ ����μ������ �����

• ������������� μ� �������� 
��
��	��
• Δ������ ����μ������ �����
• ������� ���	�

• ��
����� �������
• Δ������ ����μ������ �����
• ������� ���	�

• ��μ��
�� ��
��	�� 
• Δ������ �� ������
• ������� ���	�

• ���μμ��� ������� 
• ���������

• ��
����� ������� 
• ������ ��
��	��

• ���μμ��� ������� 
• ��μ��
�� ��
��	�� 
• ����μ������ �����

������������ 
����������
� μ����� ��� ��������μ���� ��� ����������� 
������ “Δ��μ
�	��� ������� ��������� ��
 
������ μ��� ����������.” ������� ���� 
�μ��������� ��� ������μ�� �	��μ����.

�
���	��� μ������� ����������� ����������

���	�� 2

���	�� 1

���	�� 3
������� ��������� �� μ������.���������� �� 
������� ���������μ
�����  �� ���μ��� 
0-1.000 μ����� ��� ������� �� μ�������.

�����
 ������. Δ������ �� ������ μ��� 
�μ���� ����μ���� ���� μ�����. � �μ��� 
�������������� μ�� �������μ��� 
���������.

 ����� ���������� �� μ������.
 � ��
 �� ������ ������� μ����� �� 
�������μ�� �� ����� μ� ��� ��
���� 
�������μ���� [x,y] ��� ����� ���	���� 
��� ����������� �� �����μ� μ����� ��� 
�����. ����� ���������� � ����� 
��
������ ��
� ���� ��
 ��� ������.

��������
 �������μ��
 μ������, �����μ��� ���� ������� ��� 
μ�������� μ������. ������ μ�� �μ��� μ� ����� 
�������������� ���� ����������μ���� ���������.  ��� 
������� ��������� ������� ���������μ
����� ��� 
����������μ���� ��������� �� ���μ��� 0 ��� 1.000. �� 
������� ��� ������������ “Confidence” [������������]. 
�	�� �� μ������ ���������� μ����� �� ���������� �� ������� 
μ� ��� ����� ������������ [>0.9] ��� �� ������� ��� 
��������μ���. �� ������� � �������μ� ���	����, ��� ��μ��� 
��������� ��������� ��� �� ������ ��������μ�� ����� ���� 
�����������.

����� ��� �������μ��� μ������:
⦁ �������� ���� �����������
⦁  �μ��� ���������
⦁ ����μ
 �����

3Voula.png
25.829203202439956

 �μ��� ���������

✗



������� �������μ�� �����μ���� 
���� �������� ��� �� μ���
�
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Γραμμική διάταξη
Ακολουθία

Γραμμική διάταξη
Σύνδεση μονάδων 

Αναφορά κενού περιμετρικά 

Ισχυρό μέτωπο
Επαναληψιμότητα

Διάταξη σε κάναβο
Περιμετρικά κενού

Διάταξη με οργανική ανάπτυξη
Ανάπτυξη περιμετρικά κενού

Τυχαία παράθεση
Αυτοαναφορικά

Συμπαγής ανάπτυξη
Ορθοκανονική

Σύνδεση
Ορθοκανονική διασπορά μικρών ομάδων

Επαναληψιμότητα
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iA iA 3� Δ�μ����� ������� ������

Δ�μ����� ������� �� �������� ��� ������. �� �
�	���� ��
�� �
��
� ��� � 
��������� ����� �������
���� ������ �� �
� �������. �� ���� μ� ��
 ��μ���� 
���� ��
�� ��� ��� �μ��
�. ������������� ��
�� � ������� μ���������� 
����� 	�� ��
 �
�μ�
 ��
 	�
��
 ��� ��
 ������ ��
 μ�����
. � ���μ�� ��� 
��������� �� ���� ��� ��������� ��
�� ��μ��� ����������� μ� μ�	��� �����.
�� μ������ ������������
 μ� ����������� �����������. ��������� ��������� 
�
��
� ����� ���� ��
 �������� ��� ������μμ����, μ� �������. ���������
 �� 
������� �����
���� �
� �� �����
� ��
�� ���� ������������ ���� ����������� 
��� �������� ����. 
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�����μ����� ����μ� ������������ μ������� ��. 1/6iA iA
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:50
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����������� μ� ��� 
���������

������ �����μ����μ�� 
��� ����������

�
	������ ���������� 
�������� �� ���������� ������ ���� ��������, �� 

���������� 
�������������� ���� ���� 
��� ��μ�.

������� ������

�� �� ����	��

Δ������������ ��� 
��������� 	� �μ���

������������ ��� ��μ���

�����, �����, �����!

���� ���������� � 
���������� ��� ���� 
μ��� ��	 ��� �μ���

����������� 
���������	 ��	���μ�, ��� 
servo.

�������� ������� �� 
��������� ����������� 
����� �������.

������ �μ����

� �μ��� ��� ��������� 
�� �����μ� ������� �� 
���������� ��� �������.

��	 ��� ���μ�� ���� 
�μ���� �����.

�μ��� B

�μ��� �

�����μ��� �� ����������� ��� 
��������� ��� �� ���μ������ �����.

 ���� ���� ����� ��� 
���������.

“��������� ��� μ� �� ����!” 
Δ���μ��� ������ ������� 
��������������

� ������� ����� 
�������μ�� ��� 

Github, � ��� ������!
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3.1_Δ�μ�������� �������.
�� μ������ μ����� �� ���
���	����� ���� 
������ ��� �� 
�μ�������� 
���� ���� 
�μ��, 
����� μ������� �����μ������ ��� 
�����	����� �� ��μ�	 ������������� ��������, 
�����, ��	����. �� ��������� �� ������� ��� 
������������� �������� ���������� ��� 
��������. ���� ����������� � 
�μ������������ 
��� �� ���	������ �����
� μ����� ����.

7.1_����������� μ	����.
�� μ������ μ����� �� 
��
�	���� μ� ��� ���	���� ��� ������� ��μ�	. �� 
μ	��μ� ����	 �����	 ��� 
��
������	 �������������	 ��  � ���
��μ������ 
��� ����� ���������� ���� �μ�
��� ���������� ��� μ���� �.

1.2_��μ����� �������.
�� �����μ� μ���� �� ��������� �� �����μ� ��� ������ �����
� ������� ������, �
 ���� ��� 
��������� �� ����� μ� ��� �����	�����. �� μ������ ����� ������� �� ���μ����� ������� ��� 

���������
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11.2_������������ ����������:
�������� ����������� �
���� (����μ�, ��
�, pla), ���������� ��� �����
� 
�����. �� ����� ������������ ������� ������������� ����
���� ��� μ������ 
�� ���������� ��� ������μ���. ������

�� ����� ����
���μ���.

5.1_�����������.
Δ��μ������� �� ������� ��� ��� ��������� �������� ������� � ��������� , �������� 
���μ���� ��� ����μ����.  � ��������� μ���
���� ��� ���� ��μ����� �

�
������� μ� ��  
�����.

11.1_���������
�����
�� ���� ����������, ����μ����� ��������� ��� ��
������ ������ ��� ���
���� ��� 
��� ������� ��� ��� ������ ������ ��� �����
���.
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��������� ��� �. �. �������� ����� ������� ���� �����, ��� ��� ��
�	����� ��� ��� ��μ������ ���,

�� ���������� ���Ω  �� ���� ���������,  ��� ��� ���
��� ��� μ�� �	����,

��� 
. ��	�μ����� ����� μ� �������� ���� ���μ� ��� 	�μ��������� ��	���, ��� p5.js,

��� �� �� ��� Daniel ��� �� debugging,

��� Biel ��� ��� ����������,

�� 3� Δ�μ. ������ ��� ��������μ��� ��� μ�������� �� μ������ ��� 
1 ����� (2022-2023) ��� (2020-2021) ��� μ� �����μ��� 
�������� ��� �������� ��μμ������� ���� 	������������, ��� �����	�������� �. ������� ��� �. ���������� ��� ��� 	���
������  

�. ��� ����� ��� �� ��	������� ����,

��� ��������� μ�� ��� ��� ������� ��� ��� 	���� μ��,

��� �. 
������ ��� ���� �������� ��� ����� ����� μ� �μ��
�� ��� �� ������μ��.

��� ���������

����������� ������
����� ����������� ���
���	�

Δ����μ
���� ���
��

2023

iA iA

-

-

-

-

-
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